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TTRRAASSFFOORRMMAAZZIIOONNII  

IISSOOMMEETTRRIICCHHEE  

Movimento rigido  
(lascia invariate lunghezze e ampiezze) 

inverso  diretto  

TRASLAZIONE 

vettore  

ROTAZIONE 

Angolo orientato 

e centro di rotazione 

SIMMETRIA 

CENTRALE ASSIALE 

Centro di simmetria Asse di simmetria 

Sono  

definite da 

definita da 

definita da definita da 

definita da 

Può essere 

Può essere 

TTRRAASSFFOORRMMAAZZIIOONNII  

NNOONN  IISSOOMMEETTRRIICCHHEE  

Un rapporto 

inversa  

diretta  

SIMILITUDINE 

la congruenza 

degli angoli  
OMOTETIA 

Teoremi di Euclide 

Sono  

definite da 

 è alla base dei 

mantiene varia 

la lunghezza 

dei segmenti  

Il parallelismo 

dei lati  

mantiene varia 

la lunghezza 

dei segmenti e 

la posizione 

nel piano 

Può  

essere 


